Specyfikacja techniczna S.01.01.03 — instalacja elektryczna

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Grupy robdt, klasy roboét lub kategorie robot

CPV 45310000-3 Roboty z zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie montazu opraw, osprzetu, urzadzen i odbiornikow

instalacji elektrycznej.



1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z ukfadaniem 1 montazem elementow instalacji elektrycznej (uktadanie kabli 1
przewodow, montaz osprzetu, opraw, rozdzielnic elektrycznych), instalacji polaczen
wyrownawczych w obiektach kubaturowych oraz obiektach budownictwa inzynieryjnego.
Specyfikacja nie obejmuje robdt elektrycznych niskopradowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna begdzie stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu 1
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja czynno$ci umozliwiajace 1

majace na celu wykonanie prac przewidzianych w dokumentacji projektowe;.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania 1 odbioru

robot zwiazanych z:

e ukladaniem kabli 1 przewodow elektrycznych,

e montazem opraw, osprzetu, urzadzen 1 odbiornikow energii elektrycznej, wraz z przygotowaniem
podloza 1 robotami towarzyszacymi, dla obiektéw kubaturowych oraz obiektow budownictwa
inzynieryjnego.

e kompletacja wszystkich materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robdt pomocniczych w celu przygotowania podloza (w szczegdlnosci
roboty murarskie, $lusarsko-spawalnicze montaz elementéw osprzgtu instalacyjnego itp.),

¢ ulozeniem wszystkich materiatdw w sposob 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

e ulozeniem drutu stalowego (dla instalacji prowadzonych w rurkach lub kanatach zamknigtych),
ulatwiajacego  docelowe wciaganie zaprojektowanych przewodow (np. dla sieci
teleinformatycznych),

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich wyznaczonych kabli
1 przewodow,przeprowadzeniem wymaganych prob 1 badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujacymi montowany element instalacji elektryczne;j.

e kompletacja wszystkich materialdw 1 urzadzen potrzebnych do wykonania (prefabrykacji)
rozdzielnicy,

e wykonaniem wszelkich robot pomocniczych potrzebnych do przygotowania obudowy
rozdzielnicy (w szczegdlno$ci roboty S$lusarsko-spawalnicze 1 malarskie) oraz montazu
wyposazenia rozdzielnicy,

e zamontowaniem wszystkich elementéw, aparatow 1 urzadzen rozdzielnicy w sposdb i w miejscu
zgodnym z dokumentacja techniczna

e wykonaniem wewngtrznych polaczen ochronnych oraz polaczen ochronnych konstruke;ji
pomigdzy poszczegdlnymi segmentami rozdzielnicy oraz z szyna uziemiajaca obiektu,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
rozdzielnicy zawartych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
prefabrykat do montazu, jako element instalacji elektrycznej,

e opakowaniem i przygotowaniem do transportu na miejsce zamontowania,

e montazem rozdzielnicy w miejscu okreslonym w dokumentacji technicznej,

e przeprowadzeniem wymaganych prob, badan 1 pomiarow ze sporzadzeniem protokotow
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kwalifikujacych rozdzielnice (prefabrykat) do eksploatacji.

e wykonywaniem wszelkiego rodzaju uziemien

e montazem konstrukcji wsporczych do uktadania kabli,

wraz z przygotowaniem podioza 1 robotami towarzyszacymi, dla obiektow kubaturowych oraz

obiektow budownictwa inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu

wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacja wszystkich materiatlow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robdt pomocniczych w celu przygotowania podioza (w szczegdlnosci
roboty murarskie, S$lusarsko-spawalnicze a takze tzw. ,polepszania gruntu” 1 pograzania
elementéw uziemien itp.),

e ulozeniem wszystkich materiatow w sposob 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wskazanych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
montowany element instalacji odgromowej, uziemienia lub potaczen wyrownawczych.

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich wyznaczonych kabli
i linii,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
montowany element linii energetycznej do eksploatacji

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne =z
odpowiednimi normami

1.5. Ogo6lne wymagania

1.5.1. Dokumentacja

Prace wykonawcze instalacji prowadzi¢ wedtug zalecen zawartych w Projekcie:

,PRZEBUDOWA 1 REMONT POMIESZCZEN PIWNIC I V PIETRA DOMU
STUDENTA UNIWERSYTETU OPOLSKIEGO - KMICIC”

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa.

Ochrona przeciwporazeniowa zostanie wykonana zgodnie z norma PN IEC 61064-4-41.

Jako dodatkowy $rodek ochrony w cieci TN-C, TN-C-S 1 TN-S przewidziano szybkie wylaczenie
zasilania poprzez bezpieczniki 1 samoczynne wytaczniki nadpradowe. Po wykonaniu instalacji
nalezy dokona¢ pomiardw 1 testow skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;.

1.5.3. Bezpieczenstwo i higiena pracy

- Pracownicy powinni mie¢ odpowiednie uprawnienia do prowadzenia przez nich prac, s$wiadczace o
ich szkoleniu.

- Pracownicy powinni by¢ zapoznani przez kierownika budowy ze specyfikacja prac.

- Pracownicy powinni dziata¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami w tym zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych (Dz.U.Nr47,p0z.401z2003r.).

W przypadku zagrozenia nalezy:

- Natychmiast powiadomi¢ osobg odpowiedzialna na prowadzenie budowy — kierownika budowy lub
osobg go zastepujaca.

- Zapewni¢ pomoc ewentualnym poszkodowanym.

- Podja¢ czynnos$ci majace na celu uniknigcie zagrozenia dla ludzi.

- Podja¢ czynnosci pod nadzorem kierownika budowy majace na celu usunigcie zagrozenia.
Stosowanie przez pracownikow srodkow ochrony indywidualnej, zabezpieczajacej przed skutkami



zagrozen:

- Wszyscy pracownicy powinni by¢ wyposazeni w $rodki ochrony indywidualnej zgodnie z
obowiazujacymi przepisami 1 charakterem prac.

- Pracownicy prowadzacy okres$lone rodzaje prac posiada¢ beda niezbedne uprawnienia.

Zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegolnie niebezpiecznymi przez wyznaczone w tym
celu osoby:

- Prace szczegolnie niebezpieczne winny by¢ prowadzone pod odpowiednim nadzorem.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow.

Zrédha uzyskania wszystkich materialow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce robot
elektrycznych z wyprzedzeniem. Zatwierdzenie Zrodla uzyskania materialow nie oznacza, ze
wszystkie materialy z tego zrodla bgda przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbudowania. Nie
po6zniej niz 3-tygodnie przed kazdym zakupem materialow Wykonawca robo6t elektrycznych ma
obowiazek dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru probki materiatow, aby mogt dokona¢ wyboru oraz
sprawdzi¢ naocznie ich, jako$¢. Z chwila zatwierdzenia

Wykonawca robd6t elektrycznych powinien poda¢ Inspektorowi Nadzoru 1 Kierownikowi Budowy
terminy dostaw zatwierdzonych materialow.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby skladowane tymczasowo materiaty do czasu, kiedy beda wykorzystane,
byty zabezpieczone przed zniszczeniem 1 zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 potrzebne
wiasciwosci, a takze, aby byly dostgpne dla kontroli Inzyniera.

2.3. Transport materiatow.

Wykonawca robdt elektrycznych zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktére nie wplyna na utratg cech jakosciowych przewozonych materiatow lub nie wptyna
niekorzystnie na wlasciwosci wykonywanych robdt. Wykonawca powinien stosowac srodki
transportu zgodne z naktadami rzeczowymi 1 odpowiednio przystosowane do przewozonych
materiatow. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazac¢ sig¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu:

-samochodu dostawczego,

-samochodu skrzyniowego,

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworcg dla poszczegdlnych materiatow 1 elementdw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

3.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Dla prowadzenia rob6t budowlano-montazowych instalacji elektrycznych winien by¢ ustanowiony
kierownik robot legitymujacy si¢ odpowiednimi kwalifikacjami.

Kierownik robdt powinien wpisa¢ w dziennik budowy o$wiadczenie o podjeciu swej funkcji.
Wykonawca robdt przedstawi do uzgodnienia generalnemu wykonawcy lub inwestorowi projekt
organizacji robot elektrycznych

Projekt organizacji robot elektrycznych powinien zawierac:

- harmonogram robo6t uwzgledniajacy ich rodzaj, kolejno$¢, terminy i etapy jak rowniez metody,
sposoby i technologie wykonania.

- harmonogram zatrudniania pracownikow

- zapotrzebowanie 1 plany dostawy materiatow

Wykonawca robdét elektrycznych powinien mie¢ zapewnione przez generalnego wykonawce lub
inwestora:

- odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne 1 wyodrgbnione miejsca magazynowania



materialow.

- zasilanie placu budowy w energig elektryczna

- faczno$¢ techniczng

- dokumentacje prawna robot tj. uzgodniony 1 zatwierdzony projekt wraz z kosztorysem oraz
zezwolenia na budowe, umowe na zlecony zakres robdt, harmonogram robot
budowlanomontazowych uzgodniony z wszystkimi wykonawcami.

Roboty budowlano-montazowe instalacji elektrycznych moga wykonywac osoby legitymujace si¢
aktualnymi uprawnieniami do wykonywania robot elektrycznych w okreslonym zakresie.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wngtrzowych bez wzgledu na rodzaj 1 sposob montazu
nalezy prowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:

- trasowanie

- montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

- przejscia przez $ciany 1 stropy

- montaz sprzg¢tu 1 osprzetu

- laczenie przewodow

- podejscia do odbiornikow

- przytaczenie odbiornikow

- ochrona przed porazeniem i polaczenia wyrOwnawcze

- ochrona antykorozyjna

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami 1
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna do prawidtowej konserwacji.

Wskazane jest, aby przebiegata w liniach prostych, poziomych i pionowych.

Przejscia przez stropy i $§ciany powinny by¢ wykonane w warunkach ostonowych, migdzy
pomieszczeniami o roznych atmosferach przej$cia wykona¢ w sposoéb szczelny, obwody
przechodzace przez podiogi musza by¢ chronione do wysokos$ci bezpiecznej od uszkodzen
mechanicznych.

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podloza w sposob trwaly, zapewniajacy mocne 1
bezpieczne jego osadzenie.

Laczenie przewodow nalezy wykonywac w sprzgcie 1 osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie
wolno stosowac potaczen skregcanych.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
Konce przewoddéw wielodrutowych powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynkowane.

Podejscia do odbiornikow nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w
sposoOb estetyczny.

Podlaczenie odbiornika musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku 1 korozji.

4. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

4.1. Odbior robot elektrycznych.

Ogledziny 1 proby sprawdzajace poprawnos¢ wykonania instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z
wymaganiami normy PN-93/E61- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie,
sprawdzanie odbiorcze.

Do odbioru koncowego robot wykonawca powinien przedtozyc¢:

- aktualna dokumentacje wykonawcza.

- protokot prob montazowych.

- o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot 1 gotowosci instalacji do eksploatacii.

- zaswiadczenia, o jako$ci materiatdw 1 urzadzen.



5. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Demontaz i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalno$¢ pradowa dlugotrwata przewodow.

PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot 1
wymagania podstawowe.

PN-91/E-05009/02 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Terminologia .
PN-91/E-05009/031nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie og6lnych
charakterystyk .

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-91/E-05009/42 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne' w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetgzeniowym.

PN-92/E-05009/45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed spadkiem napigcia.

PN-93/E-05009/46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Odtaczanie i taczenie.

PN-92/E-05009/47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym
PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia wspolne.

PN-93/E-05009/53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.



