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A.SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt dotyczacych: Budowy dzwiekowego systemu ostrzegawczego (DSO) w Domu
Studenckim ,,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w Opolu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majq zastosowanie do wykonania: dzwiekowego
systemu ostrzegawczego (DSO) w Domu Studenckim ,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w
Opolu.

Zakres robot obejmuje:

(1) Roboty przygotowawcze:
1. Okreslenie usytuowania centrum alarmowego oraz centrali dzwiekowego systemu
ostrzegawczego i pulpitu operatora,
Okreslenie stref pozarowych,
Okreslenie stref alarmowych,
Okreslenie usytuowania gtéwnej rozdzielni elektrycznej,
Okreslenie usytuowania tras kablowych,
Wytyczenie trasy okablowania wewnatrz obiektu,
Usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajgcych prowadzenie
robot montazowych,
8. Zabezpieczenie obszaru robét (przesuwanie i okrycie mebli, pawlaczy)
9. Przygotowanie stref odktadczych dla sktadowania materiatéw,
10. Podziat robdt na etapy

NogakwN

(2) Roboty zasadnicze:

1. Instalacyjne:
« wykonanie zasilania centrali dzwiekowego systemu ostrzegawczego (DSO)
« wykonanie instalacji okablowania:
o w metalowych korytkach E90
o na $cianie lub suficie pod tynkiem uchwytami OBO BETTERMANN typ 1015
oraz stalowymi kotwami M6 o zakotwieniu min. 40mm.

2. Prace montazowe:
« montaz szafy i wyposazenia centrali DSO,
« montaz gtosnikdw,

3. Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

(3) Roboty koncowe:

Odtworzenie do stanu poprzedniego $cian szachu pionowego i rewizji w sufitach,
Zamurowanie/zatynkowanie bruzd pionowych i poziomych,

Malowanie Scian i sufitdw w miejscach bruzd i rewizji,

Prace porzgdkowe po wykonaniu robét,

Kontrola jakosci wykonanych robét.

RN



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

Skroéty i definicje:

DSO - dzwiekowy system ostrzegawczy

CDSO - Centrala dzwiekowego systemu ostrzegawczego
SSP - System sygnalizacji pozarowej

CSP - Centrala sygnalizacji pozarowej

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Centrala dzwiekowego systemu ostrzegawczego (CDSO) - jednostka centralna
systemu, wyposazona w niezbedng do prawidlowego dziatania ilos¢ urzadzen i modutéw
(wzmacniaczy, kontroleréw, procesoréw, pakietdow, zasilaczy awaryjnych). Zadaniem CDSO
jest emitowanie komunikatéw i sygnatéw ostrzegawczych, kontrola i sygnalizowanie stanu
systemu DSO, wspotpraca z systemem sygnalizacji pozarowej

Dzwiekowy system ostrzegawczy (DSO) - systemem rozgtaszania przewodowego
wykorzystywany w sytuacjach zagrozenia do szybkiego i uporzadkowanego zmobilizowania
0sOb znajdujacych sie na zagrozonych obszarach do ewakuacji, badz innego
zorganizowanego dziatania. Do celéw zaalarmowania system uzywa sygnatéw tonowych i
komunikatow gtosowych.

Glosnik pozarowy - przetwornik elektroakustyczny stanowigcy element systemu
rozgtaszania o pozarze, umozliwiajacy przetworzenie przebiegéw elektrycznych w zmienne
pole akustyczne a tym samym przekazywanie informacji w formie komunikatu stownego.
Glosnik pozarowy posiada elementy przytaczeniowe i zabezpieczajgce, ktére w warunkach
pozaru zabezpieczajq linie gtosnikowa przed zwarciem.

Glosnik typu A - przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania
wewnatrz budynku

Glos$nik typu B - przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania na
zewnatrz budynku

Glosnik typu C - przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania
wewnatrz budynku w miejscach o podwyzszonej wilgotnosci.

Typ aplikacji:

Glosnik typu N - =zapewniajacy naturalng jakos$¢ dzwieku. Pasmo przenoszonych
czestotliwosci od 100 [Hz] do 10 [kHz],

Gtosnik typu H - zapewniajacy wysokg wierno$¢ odtwarzanego dzwieku. Pasmo

przenoszonych czestotliwosci od 50 [Hz] do 12 [kHz],

Glosnik typu E (ewakuacja) - zapewniajacy dostateczng wiernos$¢ odtwarzanego dzwieku
dla uzyskania odpowiedniej zrozumiatosci komunikatéw ewakuacyjnych. Pasmo
przenoszonych czestotliwosci od 250 [Hz] do 4 [kHz].

Glosnik pozarowy autonomiczny - urzadzenie zawierajace zrodito zasilania,
wzmacniacz, pamie¢ komunikatéw stownych, umozliwiajgce nadawanie zapisanych
w pamieci komunikatéw w wyniku pobudzenia przez system wykrywania pozaru.
Kierunkowos¢ - kat mierzony w ptaszczyznie pionowej oraz poziomej, w jakim gtosnik
emituje dzwiek o danym poziomie w zakresie czestotliwosci 250Hz- 8kHz. Dla
celéw rozgtaszania o pozarze okresla sie kat dla 4 kHz, przy nierdwnomiernosci
6dB.

Fire dome - obudowa ochronna, metalowa obudowa gtos$nika nie pozwalajaca na
przedostawanie sie dymu pozaru do przestrzeni miedzystropowej pomieszczenia w wyniku
spalenia membrany. Wewnatrz obudowy, oprdécz gtosnika znajduje sie transformator
gtosnikowy, ceramiczna listwa zaciskowa, bezpiecznik przecigzeniowy oraz przepusty dla
kabli.

Linia gtosnikowa - tor elektryczny stuzacy do przytaczenia do wzmacniacza gtosnikéw
zainstalowanych w obiekcie. Linie gtosnikowe systeméw DSO powinny by¢ wykonane
przewodami o odpowiedniej odpornosci ogniowej. Linia gtosnikowa umozliwia
przekazywanie sygnatéw elektrycznych ze wzmacniacza do gtosnikéw w warunkach pozaru.



Zastosowany system nosny linii musi posiada¢ odpornosé ogniowg nie mniejszg niz
odpornos$¢ linii  gtosnikowej, zapewniajagc podtrzymanie funkcjonowania systemu
kablowego w warunkach pozaru. Dla systeméw DSO wymagany czas pracy w warunkach
pozaru wynosi 90 minut.

Linia typu A - W danej strefie do nagtosnienia wykorzystywana jest jedna linia podtaczona
do jednego wzmacniacza. Dzieki powrotowi linii do CDSO, linia jest zasilana z obu stron.
Linia jest Przerwa lub zwarcie jest wykrywane jako uszkodzenie. Pojedyncza przerwa nie
eliminuje zadnych gtosnikow. Zwarcie w linii eliminuje catkowicie przekaz komunikatow.
Linia typu A/B - W danej strefie do nagtosnienia wykorzystywane sg dwie linie
podtaczone do dwodch rdéznych wzmacniaczy. Konfiguracja typu A/B to w istocie dwie
konwencjonalne linie typu B nagtasniajace tq sama przestrzen. Przerwa lub zwarcie jest
wykrywane jako uszkodzenie. Przerwa linii eliminuje gtosniki za przerwg (brak nagtosnienia
czesci obszaru), a zwarcie eliminuje catkowicie te linie(brak nagtosnienia catego obszaru).
Jednak ze wzgledu na fakt nagtasniania tej samej strefy alarmowej dwiema niezaleznymi
liniami gtosnikowymi, w przypadku pojedynczo uszkodzenia, komunikaty ewakuacyjne,
alarmowe, odwotujace sq przekazywane do catej strefy.

Linia typu B - W danej strefie do nagtosnienia wykorzystywana jest jedna linia podtaczona
do jednego wzmacniacza. Zwarcie linii eliminuje catg linie (brak nagtosnienia catego
obszaru), a przerwa umozliwia prawidtowg prace jedynie czesci elementow liniowych (brak
nagtosnienia czesci obszaru).

Mikrofon strazaka - mikrofon przeznaczony do uzycia przez dowodzacego akcjg
ratowniczo -gasniczg lub przez inng osobe uprawniong. Element posiadajacy najwyzszy
priorytet w systemie DSO.

Mikrofonowy pulpit ewakuacyjny - Mikrofon pozarowy, wyposazony w system
umozliwiajacy selektywne nadanie komunikatu ewakuacyjnego do wybranych stref obiektu
lub do wszystkich stref jednoczesnie przez dowodzacego akcjg ratowniczo-gasmczg lub
uprawniong i przeszkolona obstuge obiektu, majacy zadanie interfejsu sterowania
wszystkimi najwazniejszymi funkcjami systemu DSO. Bardzo czesto — mikrofonowy pulpit
ewakuacyjny nazywany jest tez pulpitem operatora, konsolg operatora lub konsolg
wywotawczg.

Strefa gtosnikowa - cze$¢ obszaru pokrycia, do ktdérej informacja moze by¢
przekazywana oddzielnie.

Obszar pokrycia - obszar wewnatrz lub na zewnatrz budynku, w ktérym system
spetnia wymagania zawarte w PN EN 60849

Przejrzystos¢ - witasciwos¢ dzwieku, pozwalajaca stuchaczowi rozrdzni¢ podstawowe
sktadowe informacyjne. Jest ona zalezna od tego, w jakim stopniu dzwiek jest wolny od
wszelkiego rodzaju znieksztatcen.

Styszalnos$¢ - witasciwosc¢ dzwieku, ktéra umozliwia jego rozroznienie wsrdd innych
dzwiekdw.

Zrozumiato§¢ - miara prawidtowo zrozumiatej czesci do catosci mowionego
komunikatu

System sygnalizacji pozarowej (SSP) - systemu wykrywajacy pozar, sterujacy i
monitorujacy zabezpieczenia ppoz. obiektu. SSP jest odpowiedzialny za nadzorowanie i
sterowanie urzadzeniami do ochrony ppoz. obiektu w sposéb zgodny ze scenariuszem
dziatania na wypadek pozaru. SSP petni role nadrzedng w systemie ochrony ppoz. obiektu.
Centrala sygnalizacji pozarowej (CSP) - jednostka centralna systemu wyposazona w
niezbedna do prawidtowego dziatania ilo$¢ urzadzen i modutéw. CSP jest odpowiedzialna za
komunikacje z elementami liniowymi systemu SSP (czujki, ROPy, moduty sterujgco -
kontrolujace) jak réwniez za nadzorowanie i sterowanie innymi urzadzeniami do ochrony
ppoz. W sposob zgodny ze scenariuszem dziatania na wypadek pozaru. CSP petni role
nadrzedng w systemie ochrony ppoz. obiektu.

Czujka - czujka dymu, czujka ciepta

Gniazdo czujki - element montazowy pozwalajacy podfaczyc linie dozorowg oraz czujke
Element kontrolno-sterujacy - element liniowy pracujacy w linii lub petli dozorowej,
realizujacy funkcje kontrolne i/lub sterujace

ROP - reczny ostrzegacz pozarowy, urzadzenie umozliwiajace reczne wprowadzenie
systemu w stan alarmmowy

Linia dozorowa - linia tqczaca ostrzegacze pozarowe (czujki, ROPy) z centralg sygnalizacji



pozaru

Linia dozorowa petlowa - linia dozorowa zamknieta, ktérej poczatek i koniec sg
zamontowane w CSP, umozliwiajaca komunikacje CSP z urzadzeniami zamontowanymi w
linii z obu stron

Linia dozorowa promienista - linia dozorowa otwarta, ktérej tylko poczatek jest
zamontowany w CSP

Linie sterujace/sygnalizacyjne - linie stuzace do podtaczania sygnalizatoréow lub linie
wyprowadzajace sterowania do urzadzen zewnetrznych.

Instalowanie, zakladanie instalacji - proces mocowania i wzajemnego tgczenia czesci
sktadowych i elementéw systemu.

E30/60/90 - klasa podtrzymania funkcji systemu kablowego. Klasa okresla czas, przez
ktéry system kablowy gwarantuje nieprzerwang dostawe energii w warunkach pozaru. W
sktad systemu kablowego wchodza przewody wraz z mocowaniami (korytka, uchwyty
kablowe, kotwy rozporowe).

PH90 - cecha kabla okreslajgca ciggtos¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez
kable o s$rednicy przewoddéw do 2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200. Aby zapewni¢
podtrzymanie dostaw energii w warunkach pozaru, caly zastosowany system kablowy
powinien mie¢ klase odpowiadajaca wymaganemu czasowi pracy w warunkach pozaru.
System kablowy E90 - zespdt kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki,
uchwyty, kotwy) gwarantujacy podtrzymanie funkcji kabla (ciggto$¢ dostaw energii) w
warunkach pozaru przez czas 90 minut.

Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemiag.
Linia kablowa - kabel wielozylowy Iub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie

wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wielozytowych potaczonych réwnolegle, tacznie z
osprzetem, utozone na wspdlnej trasie i tgczace zaciski tych samych dwdch urzadzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Trasa kablowa - kabel wielozytowy Ilub wigzka kabli jednozytowych w ukfadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wielozytowych utozone na wspdlnej trasie i fgczace
zaciski dwdch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.
Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem pozaru, dziataniem tuku elektrycznego.

Kanat kablowy - kanat w Scianie, stropie, podtodze, na mostach lub w ziemi, przykryty
ptytami zdejmowanymi zupetnie lub czesciowo, przeznaczony do uktadania kabli.
Kanalizacja pierwotna - kanalizacja kablowa, do ktorej wcigga sie kable
telekomunikacyjne lub rury kanalizacji wtérnej.

Kanalizacja wtérna - =zespdt rur zacigganych do otwordw kanalizacji pierwotnej,
stanowigcych dodatkowe zabezpieczenie kabli optotelekomunikacyjnych i innych.

Uziom - przedmiot metalowy lub zesp6t przedmiotdéw umieszczony w gruncie i tworzacy
potaczenie przewodzace z ziemia.

Przew6d uziemiajacy - przewdd ochronny taczacy gtéwng szyne uziemiajacg z uziomem.
Glowna szyna (zacisk) uziemiajaca (GSU) - przeznaczona jest do przyfaczania do
uziomu przewoddw ochronnych, w tym potaczen wyréwnawczych oraz przewodow uziemien
roboczych, jesli one wystepuja.

Potaczenie wyréwnawcze - elektryczne pofaczenie czesci przewodzacych dostepnych
lub/i czesci przewodzacych obcych w celu wyréwnania potencjatéw,

Przew6d wyroéwnawczy - przewdd ochronny zapewniajacy wyréwnanie potencjatow.
Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czes¢ rzutu
poziomego linii kablowej, przecina lub pokrywa jakgkolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej
linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

Swiatlowéd - element transmisyjny kabla optotelekomunikacyjnego w postaci wtdkna
optycznego, zifozonego z rdzenia, ptaszcza i buforu lub $cistej tuby, pozwalajacy na
transmisje fali Swietlnej.

Urzadzenie stacjonarne - urzadzenie nieruchome lub bez uchwytéw, majace takg mase,



ze nie moze by¢ tatwo przemieszczane.

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - urzadzenie zabezpieczajgce inne urzadzenia
przed szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.
Ogranicznik przepie¢ - urzadzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub elektronicznej
przed przepieciami.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegto$¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym Ilub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtosc
dopuszczalna dla danych warunkéw ukfadania bez stosowania przegréd lub oston
zabezpieczajacych i w ktérym nie wystepuje skrzyzowanie.

Punkty rozdzielcze (dystrybucyjne) - miejsca bedgce weztami sieci. Punkty zbiegania
sie okablowania poziomego, pionowego.

2. MATERIALY I URZADZENIA

Materiaty stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym. Materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, posiadac¢ swiadectwa dopuszczenia
do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedq zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegbétowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania i wydobywania
materiatdw oraz odpowiednie Swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i
urzadzenia powinny posiadac réwniez aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw i urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i
wbudowanie zgodnie z zatozeniami zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Programu
Zapewnienia Jakosci (PZJ).

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonaniu catosci robdt bedacych
przedmiotem niniejszej ST sa:
Lp.|Nazwa urzadzen ‘ Typ | Im | Iloéé
I [Centrala DSO APS-APROSYS PL
1 |Rama montazowa modutéw APS MC-03 szt. 5
2 |Wzmacniacz mocy 250 W / 100 V BO-250ev szt. 11
3 |Rezerwowy wzmacniacz mocy 250 W / 100 V BO-250ev szt. 2
4 |Zasilacz z baterig akumulatoréw 24VDC /24 Ah APS-150ev szt. 7
c Generator syreny/gongow; pamie¢ komunikatow 4 * APS-19ev st 1
30 sek.
6 [Modut wejsciowy sygnatow audio CD/TUNER ( 1 we)|APS-01 szt. 1
2 modut wyboru Zrédfa sygnatu zewnetrznego (2 we APS-40 st 1
Zew.)
8 |modut wejscia dla pulpitéw mikrofonowych APS-16ev szt. 1
9 modut 'cyfr?wej pamieci zapowied%i, 99 APS-24ev <ot 1
komunikatow, max czas rejestracji 960 sekund
10 |modut potaczenia z SAP 8 wej$¢ monitorowanych APS-56NL szt. 2
11 [modut 4 przekaznikoéw linii 100V APS-74 szt. 11
12 |modut gtéwnego procesora systemu APS-990 Szt. 1
13 szafa teletechniczna 42 HU w wykonaniu cichym ZPAS 42U szt 5
55dB, z osprzetem
14 |Uchwyt montazowy 2 HU MC 42 szt. 27
15 [Uchwyt montazowy 3 HU MC 43 szt. 5
16 |Kabel tasmowy 2 HU 2334 szt. 13




17 |Kabel tasmowy 3 HU 2335 Szt. 5
18 |modut gtéwnego kontrolera systemu APS-177ev szt. 1
modut bazowy dla cyfrowej kontroli linii
19 |gtos$nikowych 100 V (APS-78ev) i wzmacniaczy APS-77ev szt. 2
mocy (APS-79ev)
20 |modut cyfrowej kontroli 4 linii gloSnikowych 100V  |APS-78ev szt. 7
1 modut cyfr.owej kontroli 2 szmacniaczy mocy wraz z APS-79ev <ot 7
przetgczaniem na wzmacniacz rezerwowy
22 |Mikrofonowy panel ewakuacyjny EV-MU 314.1 szt. 1
23 |tuner radiowy FM PT 9107S szt. 1
24 |odtwarzacz CD z 5 ptytowg zmieniarka CD 3500 szt. 1
25 |odtwarzacz DVD, MP3 PIONEER DV380 | szt. 1
II |Pozostate urzadzenia i materiaty
1 |Scienny gtosnik pozarowy SAFE-561T szt. 285
2 |$cienny gtosnik pozarowy (tazienkowy) SAFE-561T szt. 152
3 |projektorowy gto$nik pozarowy CAP-15T szt. 177
4 |przewdd linii gtosnikowych HTKSH 2x0,8 PH90 mb | wg. kosztorysu
5 |przewdd linii gtosnikowych HTKSH 2x1,0 PH90 mb | wg. kosztorysu
6 |przewdd linii gto$nikowych HTKSH 2x1,4 PH90 mb | wg. kosztorysu
7 |metalowe koryta kablowe KCOP 100H60/3 mb | wg. kosztorysu
8 |metalowy uchwyt montazowy OBO Bettermann 1015x8 kpl. | wg. kosztorysu
9 |metalowy uchwyt montazowy OBO Bettermann 1015/2x8| kpl. | wg. kosztorysu
10 [metalowy kotek kotwigcy STRO M 6/10 x 60 szt. | wg. kosztorysu
11 |Metalowa puszka z kostkg ceramiczng PIP 1A szt. 18 (dla montazu
etapowego)
12 |masa uszczelniajaca EI120 HILTI Cp611A tuba | wg. kosztorysu
13 |przewdd do podfaczenia centrali DSO YnTKSY 2x0,8 mb | wg. kosztorysu
14 |przewdd do podfaczenia pulpitu operatora |YKSLY ekpekw3x2x0,5 mb | wg. kosztorysu
15 |przewdd zasilajacy CDSO YDY 3x4mm? mb | wg. kosztorysu
16 |przewdd do uziemienia korytek i CDSO 1x4mm? mb | wg. kosztorysu
III |Urzadzenia do rozbudowy systemu sygnalizacji pozarowej
1 |[Modut urzadzen wykonawczych do centrali [SAGITTA PPK8 szt. | 1

Inne materiaty:

gwozdzie i wkrety,
ptyty G-K,

ptytki ceramiczne,
klej do ptytek,
cement,

woda,

piasek,

cegta budowlana,
farba.

Zastosowano system podtrzymania funkcji przewoddw linii gtosnikowych klasy E90:
« linie gto$nikowe - przewody typu HTKSH PH90
¢ mocowania na odcinku CDSO - klatka schodowa nr 1 w piwnicy natynkowo: w

systemie metalowych koryt systemowych typu BAKS korytko metalowe TYP BAKS

KCOP 100H60/3 gr.1,5mm E90
e mocowanie na

pozostatych odcinkach podtynkowo:

stalowe

uchwyty OBO

BETTERMENN typ 1015 wraz ze stalowymi kotwami typu BAKS TRO M6/10 x 60,
catos¢ przykryta min. 5mm warstwg tynku.



3. SPRZET

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inzyniera. Nalezy zastosowal atestowane narzedzia z dopuszczeniem do prac
elektrycznych z izolacjg do 1000V. Elektronarzedzia z waznymi badaniami technicznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji
Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Umowy, zostanie
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt.

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

« elektronarzedzia (wiertarki, bruzdownice);

« wiertarki i wkretaki z dwiema koncéwkami;

« betoniarka;

« taczki, wiadra do wyniesienia gruzu;

« kontener na gruz;

« samochdd do przewozenia kabli i gruzu,

« miotki i dtuta do skuwania posadzek, wylewek i tynkow;

« ostrza techniczne, noze do ciecia folii PE na posadzke;

e pace, szpachle, kielnie tynkarskie (metalowe, drewniane i z tworzywa sztucznego);

« mieszadta koszyczkowe napedzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do

przygotowywania wylewek i mas tynkarskich;

« pedzle i watki malarskie;

e poziomice;

e urzadzenia pomiarowe,

« drabiny rozstawne do prac na wysokosci nieprzekraczajacej 4,0 m;

4. TRANSPORT I SKLADOWANIE

Wykonawca dostarcza wszystkie materiaty wilasnym kosztem i staraniem. Wszystkie
zastosowane s$rodki transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy muszg by¢ odpowiednie do
transportowanych materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych
materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Roboét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym Umowa.



Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikac
transportu kabli w temperaturze nizszej -15°C. W czasie transportu i przechowywania
materiatédw i urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych
wiasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zatadunku i wyfadunku
oraz skifadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy, a w
szczegodlnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie lub przewrdceniem. Przy zatadunki i roztadunku materiatdéw i urzadzen
zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkéw i zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢é wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Umowy na
polecenie Inspektora Nadzoru bedg usuniete z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Do transportu materiatdw i urzadzen stosowal nastepujace, sprawne technicznie i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu wedtug potrzeb:

« samochdd samowytadowczy do 1Mg,

» samochéd skrzyniowy do 5Mg,

« samochdd dostawczy do 0,9Mg,

« $rodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu,

« reczny wobzek 4 kotowy o wymiarach podstawy nie mniejszych niz 0,7 x 0,7 m (do

transportu na terenie obiektu szafy RACK 19” z urzadzeniami CDSO) do 0,3Mg.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robot i wtasciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny
by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje
Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Sktadowanie materiatdw powinno odbywac sie w suchym i przewiewnym pomieszczeniu.
Nalezy zabezpieczy¢ sktadowane materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy
wykonywaniu robdt budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ST, poleceniami Inzyniera Kontraktu i Inspektoréw Nadzoru oraz wymaganiami
obowigzujacych PN i PN-IEC i postanowieniami Umowy.

5.2. Wymogi formalne

Wykonanie systemu winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majacemu wiasciwe doswiadczenie
w realizacji tego typu robot i gwarantujagcemu wiasciwg jakos¢ wykonania. Pracownicy
powinni posiadac zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane obowigzujacymi przepisami.

5.3. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robdét wykonawcy oraz nadzoér techniczny powinny doktadnie
zaznajomi¢ sie z catosciag dokumentacji technicznej oraz projektem organizacji robot
wykonanym przez Inzyniera robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach
technicznych nalezy wyjasnié przed przystgpieniem do roboét z autorem opracowania.
Jakiekolwiek zmiany w trakcie wykonawstwa w stosunku do dokumentacji technicznej
mogq by¢ dokonywane tylko po akceptacji Inzyniera budowy. W przypadku zmian
dotyczacych zasadniczych elementow Ilub rozwigzan projektowych nalezy uzyskad
akceptacje projektanta.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

5.4. Warunki ogélne wykonania Robot

5.4.1. Centrum alarmowe

Centrum alarmowe znajdowaé sie bedzie w pomieszczeniu portierni. Centrale wraz z
mikrofonowym pulpitem ewakuacyjnym zamontowaé w Portierni zgodnie z ostateczng aranzacja (projekt
przewiduje 2 warianty lokalizacji CDSO).

Centrum alarmowe powinno spetnia¢ okreslone najwazniejsze wymagania:

+ dostep do CDSO powinien by¢ ograniczony tylko dla autoryzowanego personelu

« poziom tta akustycznego pomieszczenia centrali DSO nie powinien przekraczac¢ 40 dB

« w poblizu nie powinno by¢ zrddet zaktécen elektromagnetycznych

«  powinno by¢ nadzorowane czujkami dymu

« temperatura od -5°C do + 40°C; zaleca sie, aby temperatura nie przekraczata +25°C

« wilgotnos$¢ wzgledna od 25% do 90%

« ci$nienie powietrza od 86 kPa do 106 kPa

Centrala DSO w zaprojektowanej konfiguracji wydziela okoto 1720 W ciepfta. Dla
pomieszczenia portierni nalezy dobra¢ klimatyzator o parametrach zapewniajacych
utrzymanie powyzej zaleconych temperatur pracy centrali DSO przez caly rok.
Zamontowany klimatyzator powinien posiada¢ niezbedng rezerwe na wypadek okresow
letnich. Dobdr klimatyzatora jest poza zakresem niniejszego opracowania.

5.4.2. Centrala dzwiekowego systemu ostrzegawczego (CDSO)

Centrale DSO oparto na systemie APS-APROSYS PL, ktéry jest systemem rozgtaszania
przewodowego wykorzystywanym w  sytuacjach zagrozenia do szybkiego i
uporzadkowanego zmobilizowania o0s6b znajdujacych sie na zagrozonych obszarach do



ewakuacji, badz innego zorganizowanego dziatania. Do celdéw zaalarmowania system uzywa
sygnatow tonowych i komunikatow gtosowych.

W CDSO zbudowaé w oparciu o dwie 19” szafy montazowe typu RACK o wysokosci 42HU
kazda - typ SA-19-42. Szafy powinny by¢ w wykonaniu specjalnym ,cichym” o poziomie
gto$nosci okoto 55dB kazda. Obie szafy zmontowad razem i potaczyc¢ trwale wg. DTR.
W CDSO zamontowac:
e ramy montazowa modutéw APS - typ MC-03
¢ Wzmacniacze mocy 250 W / 100 V - typ BO-250ev
¢ Rezerwowe wzmacniacze mocy 250 W / 100 V - typ BO-250ev
e Zasilacz z baterig akumulatoréow 24VDC /24 Ah - typ APS150ev
e Generator syreny/gongoéw; pamie¢ komunikatow 4 * 30 sek. - typ APS-19ev
e Modut wejsciowy sygnatéw audio CD/TUNER ( 1 we zew.) - typ APS-01
e Modut wyboru zrodta sygnatu zewnetrznego (2 we zew.) - typ APS-40
*  modut wejscia dla pulpitow mikrofonowych - typ APS-16ev
e modut cyfrowej pamieci zapowiedzi, 99 komunikatéw, max czas rejestracji 960 sekund - typ
APS-24ev
e modut potaczenia z SAP 8 wej$¢ monitorowanych - typ APS-56NL
* modut 4 przekaznikow linii 100V - typ APS-74
* modut gtdwnego procesora systemu - typ APS-990
¢ Uchwyt montazowy 2 HU - typ MC 42
¢ Uchwyt montazowy 3 HU - typ MC43
» Kabel tasmowy 2 HU - typ 2334
* Kabel tasmowy 3 HU - typ 2335
* modut gtdwnego kontrolera systemu — typ APS-177ev
e modut bazowy dla cyfrowej kontroli linii gtosnikowych 100 V (APS-78ev) i wzmacniaczy mocy
(APS-79ev) - typ APS-77ev
* modut cyfrowej kontroli 4 linii glosnikowych 100 V - typ APS-78ev
e  modut cyfrowej kontroli 2 wzmacniaczy mocy wraz z przetaczaniem na wzmachiacz
rezerwowy - typ APS-79ev
¢ Mikrofonowy panel ewakuacyjny - typ EV-MU 314.1
e tuner radiowy FM - typ PT 9107S
e odtwarzacz CD z 5 plytowa zmieniarka — typ CD 3500
e odtwarzacz DVD, MP3 - typ PIONEER DV380

W trybie automatycznym system jest sterowany z systemu wykrywania zagrozen (tu
systemu sygnalizacji pozarowej).

Tuner radiowy, odtwarzacz CD z 5 ptytowg zmieniarkg oraz odtwarzacz DVD, MP3 nie sg
wykorzystywane przy pracy w trybie alarmowym.

Zaprogramowac tresci komunikatéw zgodne:

ez zaproponowanymi w projekcie

 z wytycznymi CNBOP

« odpowiednie do przewidywanych sytuaciji.

Komunikaty muszg by¢ nadawane dwujezycznie po polsku i angielsku.

Sposdb pracy systemu powinien by¢ zgodny z okreslonym w projekcie.

5.4.3. Mikrofonowy pulpit ewakuacyjny

Mikrofonowy pulpit ewakuacyjny typu EV-MU 314.1 zamontowac zgodnie z ostatecznag
aranzacjg Portierni. Pulpit nalezy podfaczy¢é do CDSO przy pomocy kabla typu
YKSLYekpekw3x2x0,5.

5.4.4. Dobér gto$nikéw pozarowych

Dobdr gto$nikéw podyktowany jest wymaganiami normy PN-EN 60849, a dotyczacymi
zalecanych poziomdéw dzwieku komunikatéw w obszarach pokrycia. Ponizsza tabela
przedstawia te poziomy.



Tabela 1. Zalecane poziomy dzwieku

. . Pomieszczenia ogdlne 65 dBA
Minimalny poziom sygnatu : _ o e
dzwiekowego I?omleszczenla sypialne- w poblizu stowy 75dBA

Spigcego
Maksymalny poziom sygnatu Pomieszczenia ogdlne 120dBA
dzwiekowego Pomieszczenia sypialne 85 dBA
RGN . .

,zr_nca miedzy poz.lomem sygnatu Minimum 6dBA
dzwiekowego a poziomem hatasu

W rozpatrywanym obiekcie mozna wyodrebnic¢ nastepujace grupy pomieszczen:

e« pomieszczenia techniczne, pomieszczenia w piwnicy

« klatki schodowe, przedsionki ppoz.

« komunikacja pozioma

+ pomieszczenia zespotdw mieszkalnych, pomieszczenia biurowe

Dla nagfosnienia zastosowano nastepujace gtosniki:

« Scienno-sufitowe typu SAFE 561T,

« Scienno-sufitowe klasa C o podwyzszonej odpornosci na warunki klimatyczne typu
SAFE 561T; na rysunkach oznaczone jako ,tazienkowe”,

« projektorowe typu CAP 15T,

Montaz gtosnikow:

« S$cienno-sufitowe; montaz do Sciany na wysokosci ok. 2,35 m nad poziomem
posadzki,

« Scienno-sufitowe klasy C; montaz do s$ciany na wysokosci ok. 2,35 m nad poziomem
posadzki,

« projektorowe typu CAP 15T, montaz do $ciany na wysokosci ok. 2,5 m : 2,65 m nad
poziomem posadzki; katy ustawienia podano w dokumentacji projektowej w czesci
opisowej.

Lokalizacja i typy gto$nikéw zgodnie z rysunkami.
Wszystkie gtosniki posiadajq niezbedne certyfikaty.

UWAGA!

cm od scian i sufitow.

Gtosniki nalezy instalowa¢ przy uzyciu materiatdw i technologii opisanej podanej przez
Producenta. Zaleca sie mocowanie gtosnikédw do $cian i stropow przy pomocy stalowych
kotew typu BAKS STRO M6/10x60.

5.4.5. Podstawowe zatlozenia wykonania tras kablowych

W zwiazku z prowadzeniem prac montazowych w uzytkowanym obiekcie nalezy
zachowac szczegolna ostroznosé, gdyz w trakcie prowadzenia prac instalacyjnych
wszystkie media beda czynne. W celu unikniecia uszkodzenia innych instalacji
oraz konstrukcji zbrojeniowej budynku, przy wykuwaniu bruzd i przebi¢ nalezy
uzywac przyrzadow wykrywajacych w murze kable pod i bez napiecia. Zachowac
szczeg6lng ostroznosé przy wykonywaniu bruzd w cienkich sciankach dziatlowych.

NIEDOPUSZCZALNE JEST LACZENIE PRZEWODOW LINIII GLOSNIKOWYCH ZA
POMOCA LUTOWANIA.

Zaprojektowano system podtrzymania funkcji przewodoéw linii gtosnikowych klasy
E90.

Do montazu przewoddéw natynkowo lub podtynkowo (w bruzdach) zastosowac¢ metalowe



uchwyty typu 1015x9 oraz 1015/2x9 firmy Obo Bettermann wskazane przez producentow
zastosowanych przewoddw. Uchwyt 1015x9 przeznaczony jest do mocowania pojedynczego
przewodu o $rednicy nie przekraczajacej 9 mm, natomiast uchwyt 1015/2x9 przeznaczony
jest do mocowania 2 (dwoch) przewodow o Srednicach nie przekraczajacych 9 mm kazdy.
Ww. uchwyty wraz z przewodami nalezy przykreca¢ do Scian i sufitow wiasciwych przy
pomocy stalowych tulejek rozporowych M6 (zakotwienie minimum 40mm) ze stalowymi
wkretami M6, rozmieszczonych w odstepach nie wiekszych niz 30 cm np. typu Baks STRO
M6/10x60.

Trasy prowadzone podtynkowo zakry¢ warstwg tynku o grubosci min. 5 mm, pomalowac na
kolor uzgodniony z Inwestorem. Dla robét zwigzanych w wykonaniem bruzd pionowych i
poziomych jak réwniez przebi¢ pionowych i poziomych Wykonawca zabezpieczy kontener
do sktadowania gruzu.

Nie dopuszcza sie zastosowanie uchwytéw 1015/2x9 z montazem przy uzyciu
tyko 1 tulejki rozporowej.

Trasy prowadzone w bruzdach zakryé warstwg tynku o grubosci min. 5 mm.

Po wykonaniu instalacji i dokonaniu niezbednych préb i pomiaréw $ciany i stropy nalezy
doprowadzi¢ do stanu poprzedniego, pomalowac na kolor uzgodniony z Inwestorem.

Nie dopuszcza sie prowadzenia przewodéw w kanatach i rurkach instalacyjnych
PCV.

Zgodnie z zaleceniami normy oraz wytycznymi CNBOP dot. projektowania systeméw DSO w
obiektach typu hotele, dla kazdej kondygnacji nalezy wykonac linie typu A/B.

Zgodnie z powyzszym do realizacji systemu DSO dla rozpatrywanego obiektu przyjeto
konfiguracje linii typu B z przeplotowym podtaczeniem gtoé$nikow. Linie gtos$nikowe w
kazdej ze stref oprécz strefy nr 1 i nr 2 (klatki schodowe) prowadzone sg w przeciwnych
kierunkach i podtaczone sg do réznych wzmacniaczy.

Typy przewodow zostaty dobrane tak, aby spadki napiecia dla kazdej linii nie byty wieksze
niz 10%. Zastosowane przewody linii gtosnikowych to przewody typu HTKSH PH90. Doboér
$rednic przedstawiony jest w dokumentacji projektowej. Montaz okablowania nalezy
wykonac¢ zgodnie z projektem i w sposéb zalecany przez producenta.

Takie same wymagania stawia sie systemowi nosnemu okablowania, dlatego tez przyjeto
system metalowych korytek spetniajgcy wymagania E90 typu BAKS KCOP100H60 z
osprzetem mocujacym.

Zmiany diugosci okablowania nalezy sprawdzi¢ i uzgodni¢ pod katem obciazenia i
wystepujacych spadkoéw napiecia danej linii. Sprawdzenia powinien dokona¢
Projektant.

5.4.6. Wykonanie tras kablowych - odcinki pionowe

Na klatce schodowej nr 1 wykonac¢ gtdéwng pionowg trase kablowg od poziomu piwnicy do
maszynowni wind na poziomie dachu. Od gtdownej pionowej trasy kablowej sg
rozprowadzane poziome trasy kablowe linii gtosnikowych na poszczegdlnych
kondygnacjach.

Na klatce schodowej nr 2 wykonac pionowg trase kablowg od poziomu parteru do poziomu
pietra 10. Pionowa trasa kablowa na klatce schodowej obejmuje 1 linie gtosnikowg tejze
klatki schodowej.

Dla etapowego wykonywania robot dla danej kondygnacji linie glosnikowe zakonczyc
metalowymi puszkami rozgateznymi. Puszki te nalezy zamontowac¢ na korytarzach
poszczegdlnych kondygnacji. Do puszek tych w kolejnych etapach beda przytaczane
poziome odcinki tras kablowych. Puszki montowac¢ przy pomocy stalowych kotew typu
BAKS STRO M6/10 x 60.



Metalowe puszki rozgatezne montowaé tylko w przypadku etapowej realizacji
systemu.

5.4.7. Wykonanie tras kablowych - odcinki poziome

Gtowne poziome trasy kablowe nalezy wykonac¢ w ciggach komunikacyjnych. Odejscia linii
do gtosnikéw, w zespotach mieszkalnych, pom. Technicznych, biurowych prowadzi¢ w
technologii podtynkowej w bruzdach na s$cianach i sufitach. Linie gtosnikowe prowadzi¢ w
technologii podtynkowej w bruzdach na $cianach i sufitach.

Po wykonaniu instalacji i dokonaniu niezbednych préb i pomiaréw $ciany i stropy nalezy
doprowadzi¢ do stanu jak sprzed robdt instalacyjnych, pomalowaé¢ na kolor uzgodniony z
Inwestorem.

5.4.8. Elementy zespotu kablowego

1. Metalowe korytka kablowe - trasa pozioma

Wszystkie linie gtosnikowe z centrum alarmowego z portierni z centrali DSO (parter) do
gtownej trasy pionowej na klatce schodowej nr 1 (piwnica) prowadzi¢ w systemie kablowym
E90, tj. w uziemionym stalowym korytku typ BAKS KCOP100H60/3 z odpowiednim
osprzetem (np. kotwy stalowe M6 - typ. BAKS STRO M6/10x60). Nalezy doprowadzié¢
uziom z szyny PE rozdzielni elektrycznej budynku do stalowego korytka. Doprowadzenie
uziomu wykonaé przewodem 1x4mm?

2. Montaz tras w technologii podtynkowej przy uzyciu stalowych uchwytow ze
stalowymi tulejami rozporowymi - trasa pozioma i pionowa.

Poza korytem metalowym, trasy kablowe prowadzi¢ w technologii podtynkowej w bruzdach
na $cianach i sufitach.

Do montazu przewodéw w bruzdach zastosowano metalowe uchwyty typu 1015x9 oraz
1015/2x9 firmy Obo Bettermann wskazane przez producentéw zastosowanych przewodéw
jako odpowiednie do montazu. Uchwyt 1015x9 przeznaczony jest do mocowania
pojedynczego przewodu o s$rednicy nie przekraczajgcej 9 mm, natomiast uchwyt 1015/2x9
przeznaczony jest do mocowania 2 (dwoch) przewodow o Srednicach nie przekraczajacych
9 mm kazdy. Ww. uchwyty wraz z przewodami nalezy przykreca¢ do $cian i sufitéw
wiasciwych przy pomocy stalowych tulejek rozporowych M6 (zakotwienie minimum 40mm)
ze stalowymi wkretami M6, rozmieszczonych w odstepach nie wiekszych niz 30 cm np. typu
Baks STRO M6/10x60.

Nie dopuszcza sie zastosowanie uchwytow 1015/2x9 z montazem przy uzyciu
tyko 1 tulejki rozporowej.

Zachowac¢ szczegolng ostroznos$¢ przy wykonywaniu bruzd w cienkich sciankach
dziatowych

Trasy prowadzone w bruzdach zakry¢ warstwg tynku o grubosci min. 5 mm.

Po wykonaniu instalacji i dokonaniu niezbednych préb i pomiaréw Sciany i stropy nalezy
doprowadzi¢ do stanu poprzedniego, pomalowa¢ na kolor uzgodniony z Inwestorem.

Nie dopuszcza sie prowadzenia przewodoéw w kanatach i rurkach instalacyjnych
PCV.

5.4.9. Przebicia przez granice stref pozarowych

Przebicia pionowe i poziome przez strefy pozarowe pokazane jest w dokumentacji
projektowej w czesci rysunkowej. Pionowe przebicia miedzy strefami zwigzane sg z
podziatem pionowym na strefy alarmowe przyjete dla celéw DSO. Poziome przebicia
wystepujg pomiedzy komunikacjq poziomag i pionowa. Wszystkie przebicia przez strefy
pozarowe nalezy uszczelni¢ masg uszczelniajgca o odpornosci ogniowej EI120, np. HILTI
CP611A. Uszczelnienia odpowiednio oznaczy¢. Pozostate przebicia zamurowad.

5.4.10. Szafy typu RACK 19"
Szafy RACK 19" stuza do umieszczania aktywnego i pasywnego sprzetu. Maja one



najczesciej szeroko$¢ 19", co jest réwniez wymiarem standardowym aktywnych i
pasywnych komponentéw. Wysokos$¢ szaf jest rozna i waha sie np. od 10 do 45U. Szafy
wysokie to takie, ktore majg wysokosci 42 lub 45U. To one witasnie sg najczesciej
stosowane w instalacjach DSO, stuzac do budowy central DSO. Zwykle wyposazone sg w
przezroczyste przednie drzwi, wykonane z metaplexu i panel wentylacyjny. Dla utatwienia
instalacji Sciany boczne i tylna sa zdejmowane. Przy organizowaniu duzych punktow
dystrybucyjnych $ciany boczne mogg by¢ zdjete na state, a szafy stykajace sie bokami
tworzg zintegrowang konstrukcje o zwiekszonej objetosci.

Bardzo waznym jest, aby dostep do szaf centrali DSO byt ograniczony do
autoryzowanego personelu.

Montaz modulow, instalacje na obiekcie, podlaczenia (bez doprowadzenia)
zasilania, podiaczenia oznakowanych linii gloénikowych oraz konfiguracje szaf
centrali DSO dokona autoryzowany przedstawiciel producenta/dystrybutora.

5.4.11. Kryteria doboru szafy typu RACK 19”

Obowigzuje generalna zasada modwiaca, ze ze wzgledow eksploatacyjnych korzystniej jest
zastosowac szafe wyzsza, niz pozniej ponosi¢ dodatkowe koszty zwigzane z wymiang szafy.
2U-4U to wymiary typowych, montowanych w szafach paneli urzadzen systemu DSO. Na
kazdy modut zasilania rezerwowego nalezy przeznaczy¢ 4U, na kazdy wzmacniacz 2U, a na
kazdg rame systemowg 3U. Wskazane jest zastosowanie takiej szafy umozliwiajacq dostep
do montowanych elementow réwniez od tytu. W przypadku, gdy liczba planowanych przyta-
czy przekracza maksymalng pojemnos$¢ dostepnych na rynku szaf dystrybucyjnych
(maksymalna wysokos¢ wynosi zwykle 42U lub 45U), mozna zastosowa¢ dwie potaczone ze
sobg szafy ze zdjetymi $cianami bocznymi. Jesli planowana jest rozbudowa punktu
dystrybucyjnego, to nalezy tak ustawi¢ szafe dystrybucyjng, aby byto mozliwe dostawienie
drugiej szafy w przysziosci. Zaleznie od gabarytow przewidywanego do zastosowania
osprzetu aktywnego preferowane jest stosowanie szaf o gtebokosci 800 lub 600mm.

W rozpatrywanym przypadku dobor ilosci i wielkosci szaf RACK 19” podyktowany byt
wielkoscig instalacji. Centrala DSO bedaca przedmiotem niniejszego opracowania zostata
zaprojektowana w 2 (dwoch) szafach typu RACK 19” o wysokosci 42U kazda. Jedna szafa
przewidziana jest dla zespotu zasilania rezerwowego, natomiast w drugiej beda znajdowac
sie pozostate urzadzenia tj. wzmacniacze mocy oraz ramy systemowe, w ktérych
zainstalowane beda: moduty komutacji linii, moduty kontroli linii gtosnikowych i
wzmacniaczy, moduty kontroli systemu, moduty we/wy, moduty komutacji zewnetrznych
zrédet dzwieku itd. - w ilosciach zgodnych z projektem. Obie szafy bedg staty obok siebie i
beda ze sobg potaczone bokami na state. Wszystkie elementy szaf beda podtgczone do
centralnego punktu zbiorczego, ktéry bedzie potaczony z gtdwna szyng uziemienia.
Instalator powinien doprowadzi¢ do CDSO w centrum alarmowym przewod uziemiajacy o
przekroju 1x4mm?.

5.4.12. Wykonanie instalacji uziemiajacej

Przewidziano doprowadzenie uziomu z szyny PE rozdzielni elektrycznej budynku do
pomieszczen, w ktérych bedg zamontowane szafy RACK 19”.

Doprowadzenie uziomu wykona¢ przewodem 1x4mm?.

Wartos¢ rezystancji uziemienia powinna by¢ nie wieksza niz 5Q, chyba Zze dokumentacja
projektowa uziemianych urzadzen podaje nizszg wartos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt, materiatow i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci roboét
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Kontrole jakosci Robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i



systemoéw technicznych.
Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzane przez jednostki posiadajgce odpowiednie
uprawnienia.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli Robot.

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci Robét nalezy sprawdzi¢
zgodnos¢ ich wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz
skontrolowaé poprawnos$¢ montazu poszczegdlnych podzespotdw.

6.2.1. Badania i pomiary

Po wykonaniu robét zwigzanych z instalacjg elementéw systemu DSO nalezy sprawdzic:

a) jakosc i sposéb mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z
aktualnymi normami, projektem, niniejsza ST,

b) sprawdzenie wykonania robot zanikajacych potwierdzone protokotami odbioréw
czesciowych i wpisami do dziennika budowy, a w szczegolnosci:
- prawidlowos$¢ utozenia i mocowania linii gtosnikowych w systemach instalacyjnych,
- dtugosci przewodoéw,
- uszczelnienia i oznaczenia przebic przez strefy pozarowe,

c) sposob, jakos¢, lokalizacje montazu gtosnikow,

d) sposob i jakos¢ podtaczen linii gtosnikowych do gtosnikéw i CDSO,

e) dla linii gtos$nikowych ciggto$¢ obwodu oraz rezystancje izolacji,

f) sprawdzenie dziatania wszystkich urzadzen podfaczonych do systemu,

g) sprawdzenie wspodtdziatania DSO z SSP w sposdb zgodny z zaprojektowanym,

h) pomiary wspotczynnika zrozumiatosci mowy i poziomu dzwieku (A)

i) sprawdzenie dokumentacji powykonawczej (dostarcza wykonawca) ktdére musi
zawiera¢ co najmniej:
- os$wiadczenie kierownika robét o wykonaniu prac zgodnie z projektem i

stosownymi przepisami.
- Wopisy do dziennika budowy o robotach zanikowych
- DTR urzadzen dostarczanych fabrycznie
- Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane materiaty i
urzadzenia

- Protokoty z przeprowadzonych prob
- Instrukcja obstugi systemu

7. Dokumenty budowy.

7.1. Dziennik budowy

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg
dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony
budowy. Wpiséw do dziennika budowy dokonywac zgodnie z ogdlnie przyjetymi zasadami.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.

7.2. Rejestr obmiarow.
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu

kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagty
w jednostkach przyjetych w przedmiarze i SST i wpisuje do rejestru obmiarow.

7.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie:
o dziennik budowy,
0 rejestr obmiarow,



pozwolenie na realizacje zadania,
protokoty przekazania placu budowy,
umowy cywilno - prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,
korespondencje dotyczaca budowy.
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7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty bedq zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i
zamawiajacego. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady obmiaru Robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robdét lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét.

Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzany z czestoscia wymagang okreslona w
Umowie.

8.2. Szczegé6towe zasady obmiaru Robét.

Dtugosci utozonych przewodow linii gtoénikowych, zasilania i uziemienia oraz stalowych
korytek oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie wymiaréw wyrazonych w metrach.
Ilosci zamontowanych gtosnikdw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie ilosci
wyrazonych w sztukach.

Komplety zmontowanych catosci takich jak: centrala, moduty centrali DSO, moduty centrali
SAP oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych w sztukach.

8.3. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu Robdét wymienionych w punkcie 1.3 ninigjszej
ST:

w metrach (m) mierzy sie Roboty:
o wykonanie bruzd pod trasy kablowe,
o uktadanie przewodow linii gtosnikowych, zasilania, uziemienia,
o montaz stalowych korytek.

w mertach kwadratowych (m?) mierzy sie Roboty:
o wykonanie i zabudowe rewizji w Scianach i sufitach,
o malowanie scian i sufitow,

w sztukach (szt) mierzy sie Roboty:
o montaz uchwytow linii gtosnikowych,
o montaz gtosnikdw,
o montaz elementéw centrali DSO,
0 uszczelnienia przebic¢ przez granice stref pozarowych.

w kompletach (kpl) mierzy sie Roboty:
o Nagranie komunikatéw ewakuacyjnych, alarmowych i odwotujacych
kalkulacja wtasna
wykonanie pomiaréw,
szkolenie obstugi,
wykonanie dokumentacji powykonawczej.
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w pomiarach (pomiar) mierzy sie Roboty:
0 pomiar rezystancji izolacji,
0 pomiar uziemien,
o pomiar impedancji petli zwarcia,
0 pomiar izolacji.

w zespotach (zesp ) mierzy sie Roboty:
0 zabezpieczenie obszaru robdt,
o podtaczenie, testowanie, uruchomienie linii gtosnikowych,
o regulacje, testowanie, uruchomienie stref gtosnikowych,
o opracowanie dokumentacji powykonawczej systemu DSO.

9. PRZEJECIE ROBOT - ODBIOR ROBOT

9.1. Warunki ogélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedkfadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg Robot.

9.2. Warunki szczegé6towe.

W zaleznoséci od ustalen w SST roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wykonawca powinien kazdorazowo zgtosic¢
inspektorowi nadzoru.
Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
inspektora nadzoru i wykonawcy. Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowac wszystkie
dokumenty budowy, wyniki pomiaréw kontrolnych, atesty, dokumentacje powykonawcza.
W przypadku wystgpienia robot poprawkowych i uzupetniajgcych komisja wyznaczy termin
ich wykonania.
Nalezy dokona¢ odbioru pogwarancyjnego. Okres gwarancyjny zostanie ustalony w
umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 |PN-EN 60849:2001 Dzwiekowe systemy ostrzegawcze

2 |PN-EN 60286-16 Urzadzenia systemoéw elektroakustycznych - czes¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumiato$ci mowy z wykorzystaniem
wspotczynnika jakosci transmisji

3 |DIN 4102 cz.12 Zachowanie sie materiatdw i elementéw pod wptywem ognia. Cz.
12 Podtrzymanie funkcji urzadzen w przypadku pozaru.
4 |PN-EN 50200 Metoda badania palnosci cienkich przewoddw i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajacych
5 |PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie
6 |PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4: Zasilacze
A1:2004

7 |PN-E-04555-33:1990 |Wyroby elektrotechniczne - Klasyfikacja warunkow
(PN-90/E-04555/33) |Srodowiskowych - Klasyfikacja grup czynnikéw $rodowiskowych i
ich ostrosci - Stacjonarne uzytkowanie wyrobdéw w miejscach
chronionych przed wptywem czynnikéw atmosferycznych

8 |PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

9 |PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

10 |PN-79/T-06460 Mierniki poziomu dzwieku - ogélne wymagania i badania




11 (WBO/11/23/A/CNBOP |Wymagania, metody badan gto$nikéw stosowanych w
dzwiekowych systemach ostrzegawczych. CNBOP: 2001

12 PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

13 |BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewododw i zyt (analogia).

14 |PN-76/D-79353 Bebny kablowe.

15 PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

16 PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa.

17 |PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetezeniowym.

18 PN-93/E-05009/443 [Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami.

19 |PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego.

20 |PN-92/E-05009/54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i
przewody ochronne.

21 |PN-93/E-05009/61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze.

22 |PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornos$¢ na narazanie mechaniczne.
Wymagania i badania

23 |PN-IEC 664-1 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia. Zasady, wymagania i badania.

24 |PN-IEC 364 -4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

i 364 -703
25 PN-IEC 60364 -3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

do 708

26

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenoéw (Dz.U. z 2003 r. nr 121, poz. 1138)

27

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. nr
75, poz. 690) z pdézn. zmianami)

28

Wspolny Stownik Zamoéwien - Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 2151/2003 z dnia 16

grudnia 2003 r.

29

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz.414),

oraz inne obowigzujgce PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy krajow UE lub beneficjentéow
funduszu PHARE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.




B. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPIS SZCZEGOLOWEJ] SPECYFIKACJII TECHNICZNEJ

Lp. Kod SST KOD CPV Nazwa SST
1. DSO-1 45312100-8 |MONTAZ TRAS KABI,_OWYCH
2. DSO-2 45312100-8 | MONTAZ URZADZEN DSO
3. DSO-3 45312100-8 |ROZBUDOWA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZAROWE]
4. DS0O-4 45262500-6 | ROBOTY MURARSKIE - WYKONCZENIOWE
5. DSO-5 45312100-8 | ZAPROGRAMOWANIE I URUCHOMIENIE CDSO
_ _ POMIARY SPRAWDZAJACE WSPOLCZYNNIK
6. DS0-6 45312100-8 ZROZUMIALOSCI MOWY oraz SPL

DSO-1. MONTAZ TRAS KABLOWYCH

1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgace montazu tras
kablowych w budynku Domu Studenckiego ,,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w Opolu.

2. Zakres stosowania Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczegotowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres robot objetych Szczegdétowaq Specyfikacja Techniczng (SST)
Zakres robot obejmuje:

WYKONANIE OKABLOWANIA w WARIANCIE 1, w tym:
« wykonanie przebi¢ w stropie:

- pomiedzy parterem a piwnicg - 1 szt.,

- na klatkach schodowych nr 1 i nr 2 miedzy kondygnacjami od piwnicy do pietra 11

- 23 szt.,

wykonanie przebi¢ poziomych w $cianach - 630 szt.
wykonanie bruzd pionowych - 91,8 m,
wykonanie bruzd poziomych - 2580 m,
wykonanie slepych otworéw pod stalowe tuleje rozporowe — 19150 szt.,
osadzenie stalowych tulei rozporowych — 19150 szt.,
montaz uchwytow stalowych pojedynczych - 1150 szt.,
montaz uchwytow stalowych podwdjnych - 9000 szt.,
montaz metalowego korytka z osprzetem w systemie ES0 - 30 m,
ukfadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x0,8 w metalowych korytkach - 30 m,
uktadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x1,0 w metalowych korytkach - 300 m,
ukfadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x1,4 w metalowych korytkach - 300 m,
montaz przewodéw HTKSH PH90 1x2x0,8 w stalowych uchwytach - 457,8 m,
uktadanie przewodéw HTKSH PH90 1x2x1,0 w stalowych uchwytach - 2754 m,
montaz przewodow HTKSH PH90 1x2x1,4 w stalowych uchwytach - 2540,4 m,
sprawdzenie linii gto$nikowych - 26 kpl.,
wykonanie i podtgczenie uziemienia przewodem 1x4mm? — 2*15 m,
wykonanie i podfaczenie zasilania CDSO YDY 3x4mm? - 15 m,
montaz wytacznika nadpradowego do zasilania CDSO - 1 szt.,
pomiary sprawdzajace zasilanie, uziemienie CDSO i metalowego korytka - 5 pomiardw.

Prace nalezy wykonac¢ zgodnie z projektem.
W przypadku etapowego wykonywania prac instalacyjnych zakres prac jaki ww. ilosci



powinny by¢ zgodne z przedmiarami dotyczgcymi poszczegdlnych etapéw wykonania
instalacji.

WYKONANIE OKABLOWANIA w WARIANCIE 2, w tym:
« wykonanie przebi¢ w stropie:

- pomiedzy parterem a piwnicg - 1 szt.,

- na klatkach schodowych nr 1 i nr 2 miedzy kondygnacjami od piwnicy do pietra 11

- 23 szt.,

« wykonanie przebi¢ poziomych w $cianach — 630 szt.
« wykonanie bruzd pionowych - 91,8 m,
« wykonanie bruzd poziomych - 2580 m,
wykonanie $lepych otwordw pod stalowe tuleje rozporowe — 19130 szt.,
osadzenie stalowych tulei rozporowych - 19130 szt.,
montaz uchwytéw stalowych pojedynczych - 1130 szt.,
montaz uchwytow stalowych podwdjnych - 9000 szt.,
montaz metalowego korytka z osprzetem w systemie E90 - 25 m,
uktadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x0,8 w metalowych korytkach - 25 m,
ukfadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x1,0 w metalowych korytkach - 250 m,
ukfadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x1,4 w metalowych korytkach - 250 m,
montaz przewodéw HTKSH PH90 1x2x0,8 w stalowych uchwytach - 449,8 m,
ukfadanie przewodow HTKSH PH90 1x2x1,0 w stalowych uchwytach - 2744 m,
montaz przewodéw HTKSH PH90 1x2x1,4 w stalowych uchwytach - 2540,4 m,
sprawdzenie linii gto$nikowych - 26 kpl.,
wykonanie i podfaczenie uziemienia przewodem 1x4mm? - 2*15 m,
wykonanie i podtaczenie zasilania CDSO: YDY 3x4mm?- 15 m,
montaz wytacznika nadpradowego do zasilania CDSO - 1 szt.,
pomiary sprawdzajace zasilanie, uziemienie CDSO i metalowego korytka - 5 pomiardw.

Prace nalezy wykonac¢ zgodnie z projektem.

W przypadku etapowego wykonywania prac instalacyjnych zakres prac jaki ww. ilosci
powinny by¢ zgodne z przedmiarami dotyczgcymi poszczegdlnych etapéw wykonania
instalacji.

Zakres powyzszych rob6t obejmuje rowniez:

« oznakowanie przewoddw,

« zabezpieczenie obszaru robdt,

« przygotowanie, montaz i demontaz pomostéw roboczych do wyzej wymienionych prac,

« zabezpieczenie przez Wykonawce kontenera na gruz do czasu catkowitego zakonczenia
robot,

« wywiezienie gruzu na odlegto$¢ 6 km - 5,601 m?>.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem Ilub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

4. Materialy

« stalowe uchwyty pojedyncze do montazu natynkowego i podtynkowego,

stalowe uchwyty podwdjne do montazu natynkowego i podtynkowego,

stalowe tuleje rozporowe,

stalowe korytko z osprzetem w systemie E9OQ,

uchwyty do montazu na drabinkach,

przewody HTKSH PH90 1x2x0,8,

przewody HTKSH PH90 1x2x1,0,

przewody HTKSH PH90 1x2x1,4,

metalowe puszki rozgatezne-tylko w przypadku etapowej realizacji prac instalacyjnych!!




Zastosowane materiaty powinny posiadac¢ odpowiednie certyfikaty i atest.

5. Sprzet

Rusztowanie ramowe typu warszawskiego jednokolumnowe do wysokosci 3 m lub inny
sprzet zapewniajacy bezpieczenstwo i prawidlowos¢ wykonywanych prac.

Rusztowanie do prac na wysokosci powinny posiada¢ piyty rusztowaniowe pomostowe
dtugie i krétkie z desek o grubosci 38 mm. Przy ustawianiu i przesuwaniu rusztowan
zachowac warunki BHP.

Mierniki do ww. pomiaréw

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora.

6. Transport
Materiaty przewozi¢ samochodem, ktéry poruszajac sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

7. Wykonanie roboét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy
wykonywaniu robdt budowlanych.

Szczegolna uwage nalezy zwrdci¢ na prace wykonywane w poblizu otworow i nad
otworami miedzy kondygnacjami.

8. Kontrola jakosci

Sprawdzi¢ gtebokos$¢ bruzd, otworéw pod stalowe tuleje rozporowe.

Po utozeniu przewodow sprawdzic¢ jakosé wykonanych zamocowan.

Sprawdzenie oznakowania przewodoéw.

Sprawdzi¢ zgodnos$c¢ zaprojektowanych urzadzen i materiatdw z wbudowanymi.
Sprawdzenie dopuszczenia do stosowania w budownictwie zastosowanych wyrobdw.

9. Obmiar robét
Jednostki obmiarowe robdt sg wyszczegodlnione powyzej oraz w przedmiarze robot.

10. Odbior robét

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robot.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbiorow
czesciowych.

Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robat.

11. Przepisy zwiazane

Przepisy BHP przy robotach budowlanych.

PN-EN 54-4 - Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 60849:2001 - Dzwiekowe systemy ostrzegawcze

PN-EN 60286-16 - Urzadzenia systeméw elektroakustycznych - czes$¢ 16: Obiektywna
ocena zrozumiato$ci mowy z wykorzystaniem wspodtczynnika jakosci transmisji
PN-79/t-06460 - Mierniki poziomu dzwieku - ogélne wymagania i badania



DSO-2. MONTAZ URZADZEN DSO

1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce montazu urzadzen
dzwiekowego systemu ostrzegawczego w budynku Domu Studenckiego ,Kimicic”
Uniwersytetu Opolskiego w Opolu.

2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczegotowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres robot objetych Szczegétowaq Specyfikacja Techniczng (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z

montazem szafy RACK 19” wraz z wyposazeniem.

Zakres robot obejmuje:

« zamontowanie szaf o wysokosci 42U w pomieszczeniu zaplecza portierni na poziomie
parteru wraz z osprzetem - wg ilosci jak nizej przedstawiona tabela,

e podiaczenie (doprowadzonego) zasilania szafy,

+ podtgczenie mikrofonowego pulpitu ewakuacyjnego,

« zamontowanie podiaczenie zewnetrznych zrédet dzwieku w szafie,

« potaczenie kablami tasmowymi elementéw w szafach,

« podtgczenie uziemienie szafy,

« wprowadzenie i utozenie przewodoéw linii gtosnikowych 26 x HTKSH PH90 w szafach,

« wprowadzenie i utozenie przewodu 1 x YKSLY ekpekw 3x2x0,5mm w szafach,

« oznakowanie przewodow i urzadzen elektrycznych,

« wykonanie $lepych otworéw pod stalowe tuleje rozporowe - 4918 szt.,

« o0sadzenie stalowych tulei rozporowych - 4918 szt.,

« zainstalowanie na Scianie gtosnika wewnetrznego typu SAFE 561T - 285 szt.,

« zainstalowanie na $cianie gto$nika wewnetrznego o podwyzszonej kategorii klimatycznej
(klasa C) typu SAFE 561T - 151 szt.,

« zainstalowanie na suficie glosnika wewnetrznego o podwyzszonej kategorii klimatycznej
(klasa C) typu SAFE 561T - 1 szt.,

« zainstalowanie gto$nika projektorowego typu CAP 15T - 31 szt.,

« nagranie komunikatow: ewakuacyjnych, alarmowych i odwotujgcych.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Montaz modutoéw, instalacje na obiekcie, podiaczenia (bez doprowadzenia)
zasilania, podlaczenia oznakowanych linii gloénikowych oraz konfiguracje szaf
centrali DSO dokona autoryzowany przedstawiciel producenta/dystrybutora.

Dane teleadresowe dystrybutora podane sga w projekcie.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

4. Materialy

Lp.|Nazwa urzadzen Typ ‘ Jm | Ilosc
I [Centrala DSO APS-APROSYS PL
1 |Rama montazowa modutdw APS MC-03 szt. 5
2 [Wzmacniacz mocy 250 W / 100 V BO-250ev szt. 11
3 [Rezerwowy wzmacniacz mocy 250 W / 100 V BO-250ev szt. 2
4 |Zasilacz z baterig akumulatoréw 24VDC /24 Ah APS-150ev szt. 7
c Generator syreny/gongdéw; pamie¢ komunikatow 4 * APS-19ev st 1

30 sek.

6 [Modut wejsciowy sygnatow audio CD/TUNER ( 1 we)|APS-01 szt.
7 |modut wyboru zrédta sygnatu zewnetrznego (2 we |APS-40 szt.




zew.)

8 |modut wejscia dla pulpitow mikrofonowych APS-16ev szt. 1

9 modut _cyfr(:)wej pamieci zaPowied%i, 99 APS-24ev szt 1
komunikatow, max czas rejestracji 960 sekund

10 [modut potaczenia z SAP 8 wejs¢ monitorowanych APS-56NL szt. 2

11 |modut 4 przekaznikdw linii 100V APS-74 szt. 11

12 [modut gtdwnego procesora systemu APS-990 Szt. 1

13 szafa teletechniczna 42 HU w wykonaniu cichym ZPAS 42U szt 5
55dB, z osprzetem

14 |Uchwyt montazowy 2 HU MC 42 szt. 27

15 |Uchwyt montazowy 3 HU MC 43 szt. 5

16 |Kabel tasmowy 2 HU 2334 szt. 13

17 |Kabel tasmowy 3 HU 2335 Szt. 5

18 |modut gtéwnego kontrolera systemu APS-177ev szt. 1
modut bazowy dla cyfrowej kontroli linii

19 |gtos$nikowych 100 V (APS-78ev) i wzmacniaczy APS-77ev szt. 2
mocy (APS-79ev)

20 |modut cyfrowej kontroli 4 linii gtosnikowych 100 V  [APS-78ev szt. 7

21 modut cyfr_owej kontroli 2 _wzmacniaczy MocCy Wraz z APS-79ey St 5
przetgczaniem na wzmacniacz rezerwowy

22 |Mikrofonowy panel ewakuacyjny EV-MU 314.1 szt. 1

23 |tuner radiowy FM PT 9107S szt. 1

24 |odtwarzacz CD z 5 ptytowg zmieniarka CD 3500 szt. 1

25 |odtwarzacz DVD, MP3 PIONEER DV380 | szt. 1

Zastosowane urzgdzenia (poza tunerem, odtwarzaczem CD, odtwarzaczem MP) powinny
posiadac¢ odpowiednie certyfikaty i atest.

5. Sprzet

Dopuszcza sie stosowanie drabin rozstawnych. Rusztowanie ramowe typu warszawskiego
jednokolumnowe do wysokosci 3 m lub inny sprzet zapewniajacy bezpieczenstwo i
prawidtowos¢ wykonywanych prac.

Rusztowanie do prac na wysokosci powinny posiadaé¢ ptyty rusztowaniowe pomostowe
dtugie i krétkie z desek o grubosci 38 mm. Przy ustawianiu i przesuwaniu rusztowan
zachowa¢ warunki BHP.

Miernik rezystancji.

Miernik do sprawdzania uziemienia i ciggtosci przewodow.

Miernik poziomu dzwieku.

Miernik do pomiaréw wspétczynnika zrozumiatosci mowy.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora.

6. Transport

Materiaty przewozi¢ samochodem, ktéry poruszajac sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

Reczny wodzek 4 kotowy o wymiarach podstawy nie mniejszych niz 0,7 x 0,7 m (do
transportu na terenie obiektu szafy RACK 19” z urzadzeniami CDSO) do 0,3Mg.

Szafe w czasie transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i zawilgoceniem.

7. Wykonanie robét

Gtosniki instalowac zgodnie z projektem. i . i

PRZY LACZENIU GLOSNIKOW ZACHOWAC KOLEINOSC FAZ (PRZEWODOW).

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy



wykonywaniu robét budowlanych.
Szczegolne warunki BHP zastosowac przy roztadunku i przemieszczaniu szafy.

8. Kontrola jakosci

Po wykonaniu montazu szafy nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ zamontowania elementéw
wyposazenia.

Sprawdzi¢ numeracje i opisy punktow przytgczeniowych.

Po wykonaniu montazu przewoddéw sprawdzi¢ ciggtos$¢ potaczen.

Odstuchac¢ nagrane komunikaty.

Sprawdzenie dopuszczenia do stosowania w budownictwie zastosowanych wyrobow.

9.0bmiar robét
Jednostki obmiarowe robét sg wyszczegdlnione powyzej oraz w przedmiarze robot.

10. Odbior robét

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robét.

Przy odbiorze sprawdzona zostanie jako$¢ montazu urzadzen i pofgczen, estetyka oraz
bezpieczenstwo wynikajgce z rozmieszczenia urzadzen.

Instrukcje i opisy urzadzen elektrycznych powinny by¢ wykonane w sposéb jednoznaczny,
czytelny, trwaly i estetyczny.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbiorow
czesciowych.

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robaot.

11. Przepisy zwiazane
Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych.

DSO-3. ROZBUDOWA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZAROWE]J

1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace rozbudowy
systemu sygnalizacji pozarowej w budynku Domu Studenckiego ,Kmicic” Uniwersytetu
Opolskiego w Opolu.

2. Zakres stosowania Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczego6towa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres robét objetych Szczegdétowaq Specyfikacja Techniczng ( SST )

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robdét zwigzanych z

rozbudowg systemu sygnalizacji pozarowej.

Zakres robot obejmuje:

« zamontowanie i podtgczenie w centrali CSP karty sterujgco kontrolujacej typu SAGITTA
- PPK8 szt. 1,

» podtaczenie przewoddéw 15 x YnTKSY 2x0,8,

+ doprogramowanie systemu SSP na potrzeby wspotpracy z DSO,

« proby i testowanie systemu SSP na potrzeby wspdtpracy z DSO,

« oznakowanie przewodow.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.



4. Materialy

Elementem sterujacym w CSP jest karta sterujaco-kontrolujgca typu SAGITTA - PPKS8 szt.
1,

Zastosowane urzadzenia powinny posiada¢ odpowiednie certyfikaty i atest.

5. Sprzet
Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowac¢ warunki BHP.

6. Transport
Materiaty przewozi¢ samochodem, ktéry poruszajac sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

7. Wykonanie roboét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy
wykonywaniu robét budowlanych.

8. Kontrola jakosci

Po wykonaniu montazu nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ zamontowania elementow.
Sprawdzi¢ numeracje i opisy punktoéw przytaczeniowych.

Sprawdzenie dopuszczenia do stosowania w budownictwie zastosowanych wyrobdw.

9.0bmiar robot
Jednostki obmiarowe robét sg wyszczegdlnione w przedmiarze robot.

10. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robét.

Przy odbiorze sprawdzona zostanie jako$¢ montazu urzadzen i potgczen, estetyka oraz
bezpieczenstwo wynikajace z rozmieszczenia urzadzen.

Instrukcje i opisy urzadzen elektrycznych powinny by¢ wykonane w sposdb jednoznaczny,
czytelny, trwaty i estetyczny.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos$¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbioréw
czesciowych.

Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robaot.

11. Przepisy zwiazane
Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych.
PN-EN 54-1:1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

DSO-4. ROBOTY MURARSKIE - WYKONCZENIOWE

1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robdét murarskich i
wykonczeniowych w budynku Domu Studenckiego ,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w
Opolu.

2. Zakres stosowania Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczegotowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres rob6t objetych Szczegdétowq Specyfikacja Techniczng ( SST )

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robdét murarskich i
wykonczeniowych.

Zakres robot obejmuje:



« zamurowanie przebi¢ pionowych w stropach - 22 szt.,

« uszczelnienie masg uszczelniajacg o odpornosci ogniowej EI120 - 1+69 szt.,
+ zamurowanie przebi¢ poziomych - 584 szt.,

« zamurowanie bruzd pionowych i poziomych — 3164 m (z 30% dodatkiem),

« malowanie $cian farbg emulsyjna (bruzdy i przebicia przez $ciany) - 430 m?,
« prace porzadkowe - mycie posadzek po malowaniu - 825 m?.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem Ilub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

Zakres powyzszych rob6t obejmuje rowniez:
« przygotowanie, montaz i demontaz pomostéw roboczych do wyzej wymienionych prac.

4. Materialy

« masa uszczelniajgcg o odpornosci ogniowej EI120 uszczelnienia pionowe i poziome -
140 szt. (tub),

« farba emulsyjna - ok. 123 dm?,

« masy szpachlowe,

« zaprawa cementowo - wapienna, marka i sktad zaprawy zgodny z PN-90/B-14501 -
zaprawy budowlane zwykte,

e zaprawa przygotowywana recznie, materiaty stosowane do zaprawy: piasek rzeczny lub
kopany, cement, wapno sucho-gaszone,

» stelaze metalowe,

* woda.

Zastosowane materiaty powinny posiadac atest.

5. Sprzet

Rusztowanie ramowe typu warszawskiego jednokolumnowe do wysokosci 3 m lub inny
sprzet zapewniajacy bezpieczenstwo i prawidlowos¢ wykonywanych prac.

Rusztowanie do prac na wysokosci powinny posiada¢ piyty rusztowaniowe pomostowe
dtugie i krétkie z desek o grubosci 38 mm.

Dopuszcza sie stosowanie drabin rozstawnych.

Przy ustawianiu i przesuwaniu zachowac warunki BHP.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowac¢ warunki BHP.

6. Transport
Materiaty przewozi¢ samochodem, ktéry poruszajac sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

7. Wykonanie robét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy
wykonywaniu robét budowlanych.

Zaprawianie bruzd wykonac zaprawg cementowo — wapienng przygotowang recznie.
Podioze przed przystgpieniem do zaprawiania bruzd nalezy oczysci¢ z kurzu, a nadmiernie
suchg powierzchnie podtoza lekko zwilzy¢ woda.

Tynk wykonac¢ jako tynk kategorii III - standardowy.

8. Kontrola jakosci

Sprawdzi¢ oznaczenia uszczelnien miejsc przebi¢ przez strefy pozarowe masg
uszczelniajgca o odpornosci ogniowej EI120.

Wykonane zaprawienie bruzdy powinno by¢ wygtadzone i wyrownane z powierzchnig
istniejacego tynku.



Wykonane wymalowania powierzchni $cian szachu i sufitbw nie powinno odbiegaé
kolorystyka od wczesniej zastosowanego, chyba ze Inwestor wyrazi na to zgode.
Sprawdzenie dopuszczenia do stosowania w budownictwie zastosowanych wyrobdw.

9.0bmiar robot
Jednostki obmiarowe robét sg wyszczegdlnione w przedmiarze robét.

10. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robét.

Przy odbiorze sprawdzona zostanie jako$¢, zgodno$¢ z zaleceniami oraz estetyka i
bezpieczenstwo wynikajace z rodzaju prac.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos$¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbiorow
czesciowych.

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robdt.

11. Przepisy zwiazane

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét teleinformatycznych
wykazane w czesci ogodlnej Specyfikacii.

PN-90/B-14501 - zaprawy budowlane zwykte

AT-15-4478/2000 ITB (z aneksem) - Zestaw wyrobdéw do wykonywania obudéw szybdw
windowych i piondéw instalacyjnych

DSO-5. ZAPROGRAMOWANIE I URUCHOMIENIE CDSO

1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace zaprogramowania
i uruchomienia centrali dzwiekowego systemu ostrzegawczego w budynku Domu
Studenckiego ,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w Opolu.

2. Zakres stosowania Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczegotowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres rob6t objetych Szczegdotowq Specyfikacja Techniczng ( SST )

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace zaprogramowania i

uruchomienia centrali dzwiekowego systemu ostrzegawczego.

Zakres robot obejmuje:

« przygotowanie oprogramowania na podstawie projektu,

« weryfikacje czy konfiguracja zamontowanego systemu odpowiada konfiguracji

wynikajacej z projektu i ewentualne dostosowanie oprogramowania do rozbieznosci,

podtaczenie do odpowiedniego modutu oznaczonych przewoddw linii gtosnikowych,

podfaczenie do odpowiedniego modutu przewodu pulpitu ewakuacyjnego,

zaprogramowania centrali dzwiekowego systemu ostrzegawczego,

testowanie poprawnosci pracy elementow sterujacych i sygnalizacyjnych,

sprawdzenie priorytetow dziatania,

« sprawdzenie poprawnosci pracy zainstalowanych gtosnikéw,

+ testowanie poprawnosci przypisania komunikatéw alarmowych,

» testowanie i regulacje stopni wzmocnienia CDSO dla poszczegdlnych linii gtosnikowych i
stref alarmowych

+ szkolenie personelu,

« wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem Ilub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru. Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac,
uzgodnienia czasu i terminu wykonywanych prac z Inwestorem.



4. Materialy
Nie dotyczy

5. Sprzet

Przyrzady pomiarowe uzyte do badan kontrolnych powinny odpowiada¢ zaleceniom
producenta systemu. Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny,
sprawny i zaakceptowany przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowa¢ warunki BHP.

6. Transport
Nie dotyczy.

7. Wykonanie robét

Przygotowanie oprogramowania i testowanie nalezy wykona¢ po zamontowaniu wszystkich
urzadzen.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos$¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbiorow
czesciowych.

8. Kontrola jakosci

Dziatanie centrali DSO musi by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-EN 60849.

Wyniki zaprogramowania muszg by¢ zgodne z wymaganiami postawionymi w projekcie
wykonawczym.

W czasie préb, odbiorow (np. w czasie wykonywania pomiaréow opisanych w
dziale DSO-6) nalezy sprawdzi¢ faktyczny prad roztadowania akumulatoréw
(symulacja sytuacji braku zasilania podstawowego). Nalezy rowniez sprawdzic
pojemnos¢ akumulatorow.

10. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe robdt sg wyszczegdlnione powyzej oraz w przedmiarze robot.

11. Odbior robét

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robét.

Ze wzgledu na mozliwg etapowos$¢ wykonania instalacji dopuszcza sie stosowanie odbiorow
czesciowych.

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robat.

12. Przepisy zwiazane

PN-EN 60849 - Dzwiekowe systemy ostrzegawcze

Przygotowanie i testowanie oprogramowania nalezy wykonaé¢ zgodnie z zaleceniami w
projekcie wykonawczym.

DSO-5. POMIARY SPRAWDZAJACE WSPOLCZYNNIK ZROZUMIALOSCI MOWY oraz
SPL

1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace pomiardéw
sprawdzajacych wspdtczynnik zrozumiatosci mowy i poziom dzwieku (A) sytemu DSO
zainstalowanego w budynku Domu Studenckiego ,Kmicic” Uniwersytetu Opolskiego w
Opolu.

2. Zakres stosowania Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Szczego6towa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres rob6t objetych Szczegdotowq Specyfikacja Techniczng ( SST )
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace pomiarow
sprawdzajacych wspotczynnik zrozumiatosci mowy i poziom dzwieku (A)



Zakres robét obejmuje:

« pomiary wspotczynnika zrozumiato$ci mowy i poziomu dzwieku dla zakonczonego etapu
prowadzonych prac,

« pomiary kontrolne wspoétczynnika zrozumiatosci mowy i poziomu dzwieku w strefach, w
ktérych system DSO zostat zainstalowany w etapach wczeéniejszych,

« wypefnienie kart wynikow dla danego etapu,

« sporzadzenie raportu z pomiarow.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru. Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac,
uzgodnienia czasu i terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

4. Materialy
Nie dotyczy

5. Sprzet

Przyrzady pomiarowe uzyte do badan kontrolnych powinny posiada¢ aktualne atesty i
legalizacje, ewentualnie S$wiadectwo sprawdzenia jesli dany przyrzad pomiarowy nie
podlega legalizacji. Przyrzady pomiarowe do pomiaréw poziomu dzwieku powinny by¢
skalibrowane.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowac¢ warunki BHP.

6. Transport
Nie dotyczy.

7. Wykonanie roboét

Préby i pomiary nalezy wykonac po zakonczeniu montazu catej lub danego etapu instalacji i
wykonaniu zwigzanych z nig robét budowlanych.

Przy realizacji etapowej instalacji (na kazdym etapie) nalezy:

« wykona¢ petne pomiary ( tzn. pomiary potwierdzajgce spetnienie wymagan normy
PN-EN 60849 dotyczace wspotczynnika zrozumiatosci mowy i poziomu dzwieku) dla
danego etapu,

« zapisa¢ wyniki pomiaréw i jednoznacznie na rysunkach oznaczy¢ miejsca i warunki
w jakich byty wykonywane pomiary,

« wykonaé pomiary sprawdzajace / kontrolne w strefach obiektu, gdzie instalacja DSO
byta wykonana w etapie poprzednim - pomiary te nalezy wykonaé¢ w tych samych
miejscach i w takich samych warunkach (lub zblizonych) jak pomiary wykonywane
w poprzednim etapie,

« zapisa¢ wyniki pomiardw i sprawdzi¢ je z pomiarami wykonanymi w poprzednim
etapie,

« ww. czynnosci powtarzac dla kazdego etapu a pomiary kontrolne nalezy wykona¢ we
wszystkich strefach wykonanych w poprzednich (wszystkich) etapach,

« po wykonaniu catosci instalacji nalezy dokona¢ pomiaréw dla catego obiektu.

Niektore wymagania dla wykonywania pomiarow podano w dokumentacji projektowej.

Przy wykonywaniu pomiardéw i opracowaniu wynikéw nalezy przestrzega¢ wymagan normy
PN-EN 60286-16 oraz PN-EN 60849.

Pomiaréw wspotczynnika zrozumiatosci mowy i poziomu dzwieku wykona¢ w czasie tej
samej sesji pomiarowej. Warunki wykonywania pomiarow nalezy dostosowac do przyjetej
metody pomiardow wspétczynnika zrozumiatosci mowy. W przypadku etapowej realizacji
prac przyjeta metoda pomiarowa powinna obowigzywac dla pozostatych etapow.

Nalezy przestrzegaé, aby metodologia pomiaréw i ich wizualizacja byta taka sama dla
wszystkich etapow oraz musi by¢ zgodna z norma dotyczacg wykonywania pomiardéw.
Zaleca sie, aby wyniki byty wykonywane tym samym lub tego samego typu przyrzadem.

8. Kontrola jakosci
Wyniki pomiarédw musza by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych przepiséw i norm.



9. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe robdt sg wyszczegdlnione powyzej oraz w przedmiarze robot.

10. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robét.
Odbior powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robaot.

Kopie protokotéw pomiardw teleinformatycznych oraz dokumentacje powykonawczg nalezy
dostarczy¢ Inwestorowi.

11. Przepisy zwiazane

PN-EN 60849 - Dzwiekowe systemy ostrzegawcze

PN-EN 60286-16 - Urzadzenia systeméw elektroakustycznych — czes$¢ 16: Obiektywna
ocena zrozumiatosci mowy z wykorzystaniem wspétczynnika jakosci transmis;ji



